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10:00 Sergi Acihisl
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17.00-17.45 Kokteyl ve Konser
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Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi

- ICINDEKILER -
Proje Adi
Diizgiin Olmayan Zeminlerde ilerlemeye Uygun Mobil Robot Tasarim
ve imalati
Mini Yukleyicinin Elektrik Tahrikli Stirlis Sisteminin Tasarimi
Numune Tutuculu Zimparalama ve Parlatma Cihazi Tasarimi
Tugrul Vtol-Uav

Alesta-Bla

Kablo Kisith Hibrit Yapida Paralel Mekanizmaya Sahip insansi Robot
Bacak Tasarimi

Baski Presi Tasarimi Ve Prototip imalati
Beyaz Esyalar icin Ses Yalitim Malzemesi Tasarimi ve Uretimi

Elastik Metamalzemeye Sahip Darbe Yutucu Bir Arag Tampon Tasarimi
ve Uretimi

Cok Serbestlik Dereceli Yedekli Yeniden Yapilandirilabilir Diizlemsel
Paralel Manipilator Gelistirilmesi

Restoranlar igin Mobil Servis Robotu Tasarimi ve Garson Takip
Yaziminin Gelistirilmesi

Arduino Kullanarak Isi iletim Katsayisi Olglim Sisteminin Gelistirilmesi

Cift Cam ve Uclii Cam Tasarimlarinin Isi Transferi Analizi ve Sonlu
Elemanlar Paket Programi (ANSYS) ile incelenmesi

Bir Aerodinamik Tasarim Aracinin Gelistirilmesi ve Elde Edilen
Sonuglarin ANSYS Fluent, Riizgar Tiineli Deneyi ve Literatiirden Elde
Edilen Verilerle Karsilastiriimasi

Isi Pay Olcer Sisteminin Tasarimi ve imalati

Anka iHA ve Heron iHA'nin Aerodinamik Analizi

Mobil Bir Evaporatif Sogutucunun Gelistirilmesi

Manyetik Akiskan Manipiilasyonu igin Elektromanyetik Tahrik
Mekanizmasi Tasarimi ve imalati

AYAZ

Kategori

Mekanik, Mekatronik
Mekanik, Mekatronik
Mekanik, Mekatronik
Mekanik, Mekatronik
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Isi, Akig, Enerji

Isi, Akig, Enerji

Isi, Akig, Enerji

Isi, Akis, Enerji
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Elephear

Boya Atélyesinde is Cizelgeleme Problemi

Satin Alinan Kalemlerin Parti BuyUklGgi Optimizasyonu
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Maksimizasyonu igin Uretimin Planlanmasi

Mobil Uygulama ve Bulut Bilisim ile Zeki Optimizasyon: Hazirlik
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Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi TMMOB Makina Miihendisleri Odas izmir Subesi

PROJE ADI : Diizgiin Olmayan Zeminlerde ilerlemeye Uygun Mobil
Robot Tasarim ve imalati

HAZIRLAYANLAR : Yuksel Taban, Furkan Tanrikulu, Furkan Titlncd,
ilke Demirhan, Mert Aladag

KATEGORI :  Mekanik, Mekatronik

UNIVERSITE :  Dokuz Eyliil Universitesi

BOLUM :  Makina Mithendisligi

DANISMAN : Prof. Dr. Binnur Goren Kiral, Prof. Dr. Zeki Kiral, Prof. Dr.

Hasan Oztiirk

OZET

Bu projede engebeli arazide hareket etmeye uygun ve engelleri asabilen bir mobil robot
tasarimi ve Uretimi amaglanmistir. Robotun hareket ettirilmesi ve yonlendirilmesi arag
govdesi Uzerine baglanmigs sekiz adet servo motor ile gergeklestirilmistir.

Mobil robot pargalarinin tasarimi, robotun montaji ve sonlu elamanlar yéntemi ile analizi
SolidWorks® programi kullanilarak gergeklestirilmistir. Motor secimleri icin gerekli
moment ve glic hesaplari yapilmistir. Bunun sonucunda motor segimleri ve yiksek
serbestlik derecesine sahip olmasi igin mekanik elemanlarin tasarimlari yapilmig, uygun
Uretim yontemleri belirlenerek tretimleri gerceklestirilmis ve maliyet analizi yapiimigtir.
Robotun kontroli icin Arduino Mega kullaniimistir. Uzaktan erisim igin gerekli moddl
secimi ile kontrol ve uzaktan erisim moduld icin gerekli kodlamalar yapilmistir. Yapilan
calismalar ile dort tekerden tahrikli, tekerleri de yon degistirebilen yiiksek hareket
kabiliyetine sahip bir mobil arag tasarimi ve liretimi gergeklestirilmistir.
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PROJE ADI
HAZIRLAYANLAR
KATEGORI
UNIVERSITE
BOLUM

DANISMAN

OZET

Mini Yiikleyicinin Elektrik Tahrikli Stirlis Sisteminin
Tasarimi

Canberk Onem, Muhammed Emin Ozdemir,

Celdl Umut Kenanoglu, Zafer Bozdag, Emre Ergen,
Samedhan Yildirim

Mekanik, Mekatronik

izmir Yiiksek Teknoloji Enstitiisii

Makina Mihendisligi

Dog. Dr. Gokhan Kiper

Mecalac sponsorlugunda gergeklesen projemizin amaci, elektrikli hub motorlar ile mini bir
is makinesinin yurutilmesidir. Varolan araglardaki hidrolik verimsizlikler ve yuksek
emisyon degerleri, elektrikli hub motorlarin kullanildigi bu projemizin hayata gegmesine
katki saglamistir. Aracimiz 4 adet 1200 W hub motor ile yiritilmekte ve nokta donus
sistemi ile kontrol edilmektedir. Aracimizin giig kaynagi, 6 adet derin déngi jel akiintin bir
araya getirilmesi ile saglanmaktadir. Aracimizin menzili ortalama olarak 18 km ve ortalama
hizi 30 km/s’tir. Aracimiz %20’lik bir egimi sifirdan kalkis yaparak asabilmektedir.



Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi TMMOB Makina Miihendisleri Odas izmir Subesi

PROJE ADI : Numune Tutuculu Zimparalama ve Parlatma Cihaz
Tasarimi

HAZIRLAYANLAR : Ogulcan Takak

KATEGORI :  Mekanik, Mekatronik

UNIVERSITE :  Ege Universitesi

BOLUM :  Makina Mithendisligi

DANISMAN :  Prof. Dr. Rasim ipek

OZET

Mikroskop altinda yapilan incelemelerin dogru bir sekilde gergeklestirilmesi igin ylizeydeki
cizik ve deformasyonlarin en aza indirilmesi gerekir. Zimparalama ve parlatma makinesine
bu asamada ihtiyag duyulur.

Zimparalama ve parlatma asamalarinin basarili bir sekilde tamamlanmasi incelenen
numune hakkinda en dogru bilgiye ulasmayi saglar, bu hususta dikkat edilmesi gereken
numunenin her tarafinin esit ve dizgiin bir sekilde zimparalanma ve parlatiimasidir.
Numunenin kullanici tarafindan tutularak gergeklestiriimesi yerine numune tutuculu
tasarim, zimparalama ve parlatma isleminin daha hizh ve basarili sonuglar ile
sonuglanmasini saglar.
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PROJE ADI ¢ Tugrul Vtol-Uav
HAZIRLAYANLAR : Hakan Salman, Baybars Yavuz, Tugberk Yagdi, Rasit Demir,
Nazmi Gokge, Aykut Cok

KATEGORI :  Mekanik, Mekatronik
UNIVERSITE :  izmir Yiksek Teknoloji Enstitiisi
BOLUM :  Makina Mithendisligi
DANISMAN :  Dog. Dr. Unver Ozkol

OZET

Daglik alanlarda mahsur kalmis insanlar igin yapilan arama kurtarma ¢alismalarina destek
vermek ve mahsur kalan insanlara tibbi ve temel hayati malzemeler tasimak igin gelistirilen
Tugrul, V-TOL 6zelliginde insansiz hava aracidir. Tugrul; dikey kalkis ve dikey inis yapabilen,
kalkis sonrasi sabit kanatli ugus prensibi ile multicopter dronlardan daha verimli sekilde
ucabilen bir iHA'dir. Tugrul 1 kg yiik tasima kapasitesine, 2 km ¢apta ugus menziline ve 30
dk ugus yapabilme 6zelligine sahiptir.
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PROJE ADI : Alesta-Bla
HAZIRLAYANLAR : Bugra Aybek, Alim Bacakoglu, Ataberk Tozak, Serhan Kurt,
Suleyman Savas

KATEGORI :  Mekanik, Mekatronik
UNIVERSITE :  izmir Yiksek Teknoloji Enstitiisi
BOLUM :  Makina Mithendisligi
DANISMAN :  Dog. Dr. Unver Ozkol

OZET

Bu projede insansiz hava araglari arastirildi. Mezuniyet projesi kapsaminda insansiz hava
araglari icin alternatif bir tasarim ¢alismasi yapilmistir. Bu baglamda, kus benzeri kalkis ve
inis sistemine sahip bir model belirlenmistir. Ginimiizde, bircok amaca hizmet eden
insansiz hava araclari, 6nemli problemleri sagladiklari avantajlarla ¢6zmek igin
kullaniilmaktadir. Grubumuz, daglik bolgelerde hapsolmus insanlara acil durum cagrilari ve
tibbi malzeme saglamaktan sorumlu bacak mekanizmasina sahip ve bu bacak mekanizmasi
yardimiyla kalkis yapabilen insansiz bir ugak lretmeye calisiyor. Askeri alanlardaki
kullanimlariyla buyik bir izleyici kitlesinin dikkatini ¢eken bu ugak, ulasimin zor oldugu
bolgelerde karsilagilan acil durumlara karsi bir firsat saglayabilir ve bolgede karsilagilan
sorunlarin daha kisa stirede ¢ozllebilmesini saglayabilir.
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PROJE ADI : Kablo Kisith Hibrit Yapida Paralel Mekanizmaya Sahip
insansi Robot Bacak Tasarimi

HAZIRLAYANLAR :  Melih Alkan, Hakan Uremis, Mustafa Beklevic,
Ali Fedai Glingdren, Fevzi Mert Coskun, Serdar Hakan Argiiz

KATEGORI :  Mekanik, Mekatronik
UNIVERSITE :  izmir Yiksek Teknoloji Enstitiis
BOLUM :  Makina Mithendisligi
DANISMAN :  Dog. Dr. Gokhan Kiper

OZET

Bu projenin amaci insansi servis robotlarda yiriime fonksiyonunu gergeklestirebilecek
diisiik maliyetli iki bacakl bir yiirime robotunun tasarimi, iiretimi ve kontroliidiir. Onerilen
iki bacakli robotun her bir bacagi li¢ 6teleme serbestlik derecesine sahip hibrit yapil (kablo
+ rijit uzuv) kablo kisitl paralel mekanizmalardan olusmaktadir. Bacaklarin kinematik yapisi
(UU-2Pa)-P (U: Universal mafsal, Pa: paralelogram ve P: kayar mafsal) seklindedir. Bu
bacaklar da sabit taban (kalga), orta platform (diz) ve haraketli platform (ayak)
bulunmaktadir. iki dénme s.d.’si kalcada bulunmaktadir ve dizin kalcaya gére yatay
eksenler etrafinda donmesi kablolardan olusmus pasif (uzunlugu degismeyen)
paralelogramlar yardimi ile kisitlanmistir. Kablolar gerginken kiiresel mafsal baglantiya
sahip bir rijit uzva esdegerdir. Dik eksen etrafinda dénme ise yine kalga ile diz arasinda
bulunan rijit uzuv ve mafsallar ile kisitlanmistir. Diger s.d.’si alt bacakta dik eksende
oteleme saglamaktadir. Boylece diz ve ayagin sadece Oteleme hareketi yapmasi
saglanmistir.
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PROJE ADI :  Baski Presi Tasarimi Ve Prototip imalati
HAZIRLAYANLAR ¢ Yusuf Saltuk Simsek, Elif Basak Kuzey, Hakan Arslan,
Kader Akyliz, Sezai Zeytindali, Umut Dalyanlar

KATEGORI :  Mekanik, Mekatronik

UNIVERSITE :  Dokuz Eyliil Universitesi

BOLUM :  Makina Mithendisligi

DANISMAN :  Prof. Dr. Binnur Gérenkiral, Prof. Dr. Hasan Oztiirk,

Prof. Dr. Zeki Kiral

OZET :

Bu proje kapsaminda ulusal pazar da farkli pres Ureticilerinin oldugu saptanmistir ve
eksantrik pres igin ihtiya¢ duyulan mihendislik hesaplamalari da dikkate alinarak bir
eksantrik pres tasarimi amaclanmistir. Yapilan literatiir galismalari ile mekanik presler daha
yakindan taninarak bunlarin tasariminda dikkat edilen hususlar ve bu alanda en son yapilan
gelismeler incelendi. Eksantrik presin degisken parametreleri icin kinetik ve kinematik
analizlerini kolayca hesaplayabilmek adina MATLAB pragraminda arayliz olusturuldu.
Presin 3B modeli sistematik konstriiksiyon adimlari kullanilarak SOLIDWORKS programi ile
olusturuldu. Son olarak maliyet analizleri ve Giretim plani yapildi, her bir parga ve alt montaj
grubu icin imalat teknik resimleri hazirlandin ve eksantrik presin liretimi gergeklestirildi.
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PROJE ADI :  Beyaz Egyalar igin Ses Yaliim Malzemesi Tasarimi ve
Uretimi

HAZIRLAYANLAR : Osman Yigit,
Mehmet Ali Ertav, ismail Akyildiz

KATEGORI :  Mekanik, Mekatronik
UNIVERSITE :  Dokuz Eyliil Universitesi
BOLUM :  Makina Mithendisligi
DANISMAN :  Prof. Dr. Ayse Saide Sarigiil
OZET

Bu calisma, disik frekanstaki girdltinin azaltilmasi igcin yeni bir akustik malzeme
gelistiriimesi projesidir. Gelistirilen malzemenin Argelik A.S. tarafindan Uretilen beyaz
esyalarda test edilmesi ve uygun bulunmasi halinde geleneksel olarak kullanilan Grinler ile
yer degistirmesi planlanmistir.

Tasarlanan ses yalitim malzemesi iki bilesenden olusan hibrit bir yapidadir. Bunlardan
birincisi metamalzeme formunda olup gelen sesin yutulmasini saglarken digeri sesi geriye
yansitan kompozit, rijit bir plakadir. Projede, bu iki bilesen ayri ayri incelenmis ve
kesitleriyle beraber galisma prensipleri anlatiimistir.

Son olarak, imalati yapilan tasarim igin Argelik A.S’de bir camasir kurutma makinesi
lizerinde testler gergeklestirilmistir. Test sonuglari, tasarimin distk frekanslarda ses
yalitimini basari ile gergeklestirdigini ve geleneksel yalitici malzemeye gore, hem akustik
performans hem de hijyen agisindan stiin oldugunu gostermistir.
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PROJE ADI . Elastik Metamalzemeye Sahip Darbe Yutucu Bir Arag
Tampon Tasarimi ve Uretimi

HAZIRLAYANLAR :  Emre Uge, Miicahit Karadas,
Mehmet Tahir Vakifahmetoglu, Fahri Alihan Uludag

KATEGORI :  Mekanik, Mekatronik

UNIVERSITE :  Dokuz Eyliil Universitesi

BOLUM :  Makina Mithendisligi

DANISMAN :  Dog. Dr. Abdullah Seggin, Prof. Dr. Ayse Saide Sarigiil
OZET

Gunumizdeki otomobillerde, kaza sirasinda agiga ¢ikan enerji ¢arpisma kutulari tarafindan
absorbe edilmektedir. Carpisma kutulari, carpmali bir kaza durumunda darbeyi ilk olarak
karsilayan, ortaya ¢ikan deformasyon enerjisini soniimleyerek otomobil icerisine mimkin
olan en az seviyede iletilmesini saglayan baglanti elemanlaridir. Fakat garpisma kutulari bu
enerjiyi azaltmaya yardimci olsalar da kabin digina yénlendirme konusunda yeterli tasarima
sahip degillerdir.

Bu tez calismasinda, kaza sirasinda gelen darbeyi hem sonimleyecek hem de
yonlendirecek bir tasarim olusturulup deneyler ile test edilerek tretimi saglanmistir.
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PROJE ADI :  Cok Serbestlik Dereceli Yedekli Yeniden Yapilandinilabilir
Diizlemsel Paralel Manipiilator Gelistirilmesi
HAZIRLAYANLAR : Sergen Akten, Burak Yusuf Can, Ertan Aras, Mirza Fatih Atci

KATEGORI :  Mekanik, Mekatronik

UNIVERSITE :  izmir Katip Celebi Universitesi

BOLUM 1 Mekatronik Mithendisligi

DANISMAN :  Dr. Ogr. Uyesi Erkin Gezgin, Dr.Ogr. Uyesi Fatih Cemal Can,

Dr.0gr. Uyesi Duygu Atci, Dog.Dr. Levent Cetin,
Dr. Ogr. Uyesi Baris Bidikli, Dr. Ogr. Uyesi Ozgiin Baser,
Dr. Ogr. Uyesi Osman Akin

OZET :

Robot manipiilator sistemlerinde, ug eyleyici hareketi, robot gévdesi uzunlugu tzerinden
robot uzayi icin hesaplanir. Seri Urin Uretim endistrisinde, uzay teknolojisinde, tibbi
alanlarda, robotlarin verilen goérevi saglamak igin ortak ug eyleyici igin beraber galismasi
gerekir. Bu eylemin sonucu, robot kontroliiniin hesaplanmasi ¢ok karmasik olabilir, ayrica
kolektif kontrol yeterli performans ve verimi saglamayabilir. Bu tip durumlarda, kontrol
sistemi ug eyleyici bire bir referans vermek ve saglamak igin paralel hale getirilmelidir.
Hareketliligi azaltarak ayni serbestlik 6zgirligiin saglanmasi kontroli kolaylastirir. Paralel
kontrolle birlikte kazanilan etkin galisma alani, bulunulan alt uzaydaki tim serbestlik
Ozgurlugunin kullanilabilmesine izin verir. Bu kontrol tipi ayrica sistem hassasiyeti ve daha
fazla tagsima kabiliyeti sunar. Ancak bu kontrol tiri, ihtiya¢ duymayan sistemler igin daha
fazla enerji israfina ve maliyetine neden olabilir, erisilebilir ¢aligma uzayini diigtirlr. Bu
nedenle, hem avantajlari elde etmek hem de dezavantajlari 6nlemek igin yeniden
tasarlanip ve yedeklenebilir olarak paralel ve seri kontrol kazanimiyla ¢ok serbestlik
dereceli olarak gelistirilebilir.
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PROJE ADI : Restoranlar igin Mobil Servis Robotu Tasarimi ve Garson
Takip Yaziliminin Gelistirilmesi

HAZIRLAYANLAR . Sefika Gonca Akgay, Faki Murat Yildiztekin,
Ufuk Semih Karci, Oguzhan Ornek

KATEGORI :  Mekanik, Mekatronik
UNIVERSITE :  Dokuz Eyliil Universitesi
BOLUM :  Makina Mithendisligi
DANISMAN :  Dog. Dr. Levent Malgaca
OZET

Mobil robotlar fiziksel bir noktaya sabitlenmemis, tanimlanmis bir cevrede hareket ederek
istenilen fonksiyonlari yerine getirebilen robotlardir. Bu projede restoranda calisan,
otonom olarak masalara gidebilen ve garson takibi yapabilen bir robotun tasarimi, tretimi
ve kontrolii ele alinacaktir. SolidWorks programi kullanilarak mobil robot tasarimi
yapilmistir. Uretilen robot 543x603x1486 mm boyutlara, 4 adet tepsi tasima kapasitesine
sahiptir.

Robotun hareketi igin ¢ift motorlu tahrik sistemi kullanilmistir. Bu motorlar robotun
ihtiyaglari dogrultusunda 24V 190W olarak secilmistir. Motorlarin ihtiya¢ duydugu giici
karsilamasi amaciyla 2 adet 12V aki kullanilmistir. Robot bu sayede 12 saate kadar gorev
yapabilir hale getirilmistir. Robotun kontroliinde ise bilgisayarl gorme teknolojisi
kullanilmistir. Kamera Gzerinden veri okuma, bilgisayarli gorme ve motor kontrollerini
saglamak amaciyla Raspberry Pi 3 B+ lzerinde algoritmalar gelistirilmistir. Gelistirilen
algoritmalar sayesinde iki farkli senaryo olusturulmustur, ilk senaryoda robotun garson
takibi yapabilmesi saglanmistir, diger senaryoda ise robotun masalar arasinda otonom
kontroliiniin saglanmasi tGizerine ¢alismalar yapilmistir, bu ¢alismalara devam edilmektedir.
Robot, kameradan gelen veri dogrultusunda hareket etmektedir. Engel algilamalarina
yardimci olarak infrared sensérler kullaniimaktadir, bu sayede olasi ¢arpigmalarin 6niine
gecilmistir. Prototip basariyla Uretilmistir. Kontrol alaninda ¢alismalar laboratuvarda
gergeklestirilmistir.
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PROJE ADI :  Arduino Kullanarak Isi iletim Katsayisi Olgiim Sisteminin
Gelistirilmesi
HAZIRLAYANLAR :  Arda Savtak, Recep Ozcan

KATEGORI : lsi, Akis, Enerji
UNIVERSITE :  Ege Universitesi

BOLUM :  Makina Mithendisligi
DANISMAN :  Dog. Dr. M. Turhan Goban
OZET

Miihendislik tasarimlarinda isil inceleme yapilirken gesitli durumlarda malzemelerin iletim
yoluyla yaptig is1 transferini bilmek gerekir. Bu g¢alismada, iletim yoluyla isi transferi
davranisini bilmedigimiz numunelerin isil iletim katsayisini hesaplayan bir cihaz Uretilmistir.
Cihaz tek yonlu sabit 1s1 akisi isitici ve sogutucularin simultane galismasiyla olusturulmustur.
Isil iletkenligini 6lgmek istedigimiz numune, isitici ve sogutucunun arasina isi transferi
ancak iletim yoluyla gerceklestirilebilecek sekilde yerlestirilmistir. Numunenin sicak ve
soguk bolgelerine iki adet K tipi termokupl yerlestirilmistir. Boylelikle 1sil iletim
formilindeki 1sil iletkenlik katsayisi harici her degisken elde edildigi icin isil iletkenlik
katsayisi hesaplanabilir hale gelmistir. Bu hesaplama termokupl sensérlerine ve su akis
sensoriine bagh Arduino aracihgiyla bilgisayarda EXCEL programinda yapilmistir.
Hesaplamalarin kalibrasyonu igin aliiminyum numune kullaniimistir.
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Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi TMMOB Makina Miihendisleri Odas izmir Subesi

PROJE ADI :  Gift Cam ve Uglii Cam Tasarimlarinin Isi Transferi Analizi
ve Sonlu Elemanlar Paket Programi (ANSYS) ile
incelenmesi

HAZIRLAYANLAR ¢ Yasemin Nur Aydin, Merve Sefer

KATEGORI : lsi, Akis, Enerji

UNIVERSITE :  Celal Bayar Universitesi

BOLUM :  Makina Miithendisligi

DANISMAN :  Dr. Ogr. Uyesi Seda Kirmaci Arabaci

OzZET

Bu ¢alisma kapsaminda cift ve l¢ camli sistemlerde yalitimin iyilestirilmesi amaciyla cam
malzemesi yerine polikarbonat cam ve PCM malzemelerin entegre edilmesi sonucu isi
analizleri yapilmigtir. 4 farkl yapida PCM malzemesi kullaniimistir. Bunlar; RT35, SP224A,
CaCl26H20 ve Butil Stereat ile islatiimis algi levhadir.Numerik olarak hesaplanan isi iletim
hiz’'Q’ degeri ANSYS sonlu elemanlar paket programi ile ¢6ziimlenmis ve numerik ¢6zim
ile aralarinda en fazla %0,08’lik hata payi gozlenmistir. Cam arasina konulan malzemelerin
gecirgenligi bozulmadan hal degisimi oldugu icin numerik olarak isi depolama kapasiteleri
Olgllmistlr ve en iyi sonucu CaCl26H20 vermistir.Cam igerisine entegre edilmis olan PCM
sistemlerin 1s1 yalitimlarinin birbirine yakinligi ve ekonomik getirileri géz 06niine
alindigindan cam yerine PCM entegreli cam sistemlerin kullanilmasinin uygun oldugu ve
camdan daha iyi veya esit derecede yalitim sagladiklari gézlemlenmistir. Yalnizca isi yalitimi
agisindan bakildiginda pencere sistemleri icin RT35 in en iyi 1si yalitimini sagladigl,
ekonomik agidan ise en ucuz maliyeti CaCl26H20’nin verdigi gozlemlenmistir.
CaCl26H20’nin 1s1 yalitiminin cama esit olmasi ve ¢cok daha ucuz olmasi bu tipteki pencere
sistemleri icin en uygunudur.
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Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi TMMOB Makina Miihendisleri Odas izmir Subesi

PROJE ADI :  Bir Aerodinamik Tasarim Aracinin Gelistirilmesi ve Elde
Edilen Sonuglarin ANSYS Fluent, Riizgar Tiineli Deneyi ve
Literatiirden Elde Edilen Verilerle Karsilastirilmasi
HAZIRLAYANLAR : Metin Isik, Mert Tekin

KATEGORI : lsi, Akis, Enerji

UNIVERSITE : Izmir Katip Celebi Universitesi
BOLUM :  Makina Miithendisligi
DANISMAN :  Dr. Ogr. Uyesi Sercan Acarer
OzZET

Bu projede asil amacimiz potansiyel akisi ¢6zen bir nimerik ¢6zicl tasarlamak ve bu
¢Oziicliden elde ettigimiz degerleri Ansys Fluent’te yaptigimiz analizlerle, riizgar tiinelinde
yaptigimiz 6lglimlerle ve literatiirden elde ettigimiz verilerle karsilagtirmakti.
Calismamiza o6ncelikle potansiyel akis ve yontemleri hakkinda literatlir taramasi yaparak
basladik. Gerekli bilgileri edindikten sonra bu ¢oziici i¢in Vortex panel metodu’nu
kullanmaya karar verdik. Nimerik ¢6zliciyi tasarlamak i¢in Matlab programini kullanarak
vortex panel metodunu uyguladik. Ayrica Ansys Fluent’te iki farkli analiz metodunu
kullanarak sonuglar elde ettik. Daha sonra 3 boyutlu yazicida Urettigimiz NACA 0018
profilindeki kanat prototipiyle rizgar tiinelinde deneyler yaptik ve sonuglar elde ettik.
Bitliin bu sonuglari birbiriyle karsilastirdigimizda literatiirden elde ettigimiz verilerin,
Ansys Fluent’ten elde ettigimiz verilerin ve rlzgar tiinelinden elde ettigimiz verilerin
birbiriyle uyumlu oldugunu gordik. Ancak niimerik ¢6ziiciden gelen sonuglarin diger
sonuglarla uyusmadigini gérdik. Bunun sebebinin Matlab'da yazdigimiz kodlarda bulunan
birkag hatadan kaynaklandigini farkettik. Bu kodlarin Gzerinde ¢ahsihp nimerik ¢oziictiniin
gelistiriimesi durumunda dogru sonuglara ulasilacagi kanaatine vardik.
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Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi TMMOB Makina Miihendisleri Odas izmir Subesi

PROJE ADI : Isi Pay Olger Sisteminin Tasarimi ve imalati
HAZIRLAYANLAR : Yasar Baran Kaplan

KATEGORI : lsi, Akis, Enerji

UNIVERSITE :  Ege Universitesi

BOLUM :  Makina Miithendisligi

DANISMAN :  Dr. Ogr. Uyesi Ozay Akdemir

OzZET

Bu calismada 1s1 degistirici tesisatlarinda isi tasiyici akiskan olarak da adlandirilan sivi
tarafindan alinan (sogutma) veya verilen (1sitma) istyi 6lgmesi igin tasarlanan 6lgu aletleri
1sI pay Olgerlerin tasarimi ve imalati gergeklestirilmistir. Enerji tasarrufu, adil bir 6deme
sistemi ve iklimsel konfor gibi sebeplerden dolayr merkezi i1sitma sistemlerinde yaygin
olarak kullanilan 1s1 pay o6lgerde kullanimi kolay, agik kaynak kodlu yazilim ve donanima
sahip bir mikro denetleyici prototipleme platformu olan Arduino kullaniimistir. Arduino
karti ile kullanilan sicaklik sensorleri ile gidis ve donis hatti sicakliklarinin farkini, debi
Olgim sensoéri ile de suyun debisini 6lglp tlketilen isi miktarini belirler.  Ayrica
sensoérlerden alinan verilerin Arduino karti ile islenerek LCD ekran, wifi ve sd kart modiilleri
vasitastyla veriler ayrintili degerlendirmeler yapabilmek i¢in dogrudan isi pay olger
Uzerindeki LCD ekran, internet arayizlerinden ve bilgisayar ile okunabilecek ve
depolanacak sekilde tasarlanmistir.
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Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi TMMOB Makina Miihendisleri Odas izmir Subesi

PROJE ADI :  Anka iHA ve Heron iHA'nin Aerodinamik Analizi
HAZIRLAYANLAR : Furkan Dilbaz

KATEGORI : lsi, Akis, Enerji

UNIVERSITE :  Manisa Celal Bayar Universitesi

BOLUM :  Makina Miithendisligi

DANISMAN :  Dr. Ogr. Uyesi Seda Kirmaci Arabaci

OzZET

Bu ¢alismada, aerodinamik performansin iyilestiriimesi igin tasarim seklini ve
optimizasyonu arastirmaktadir. Tusas Anka iHA ve israil Havacilik Endistrileri (1Al) ait
Heron adli iHA karsilastirildi. Anka iHA ve Heron iHA Solidworks 3D gizim programinda
ylzey orgi islemi kullanillarak modellendi. Sonra Ansys FLUENT programi kullanilarak iki
modelin karsilastirmali analiz yapildi. Anka IHA'nin siiriikleme katsayisi , 217 km / s'de
Heron iHA'sindan% 7,6 daha disiiktiir. Heron iIHA'nin kaldirma katsayisi, Anka iHA'dan %65
daha dusiiktir. Anka IHA, Heron iHA'dan daha fazla yakit tasarrufuna sahiptir.
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Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi TMMOB Makina Miihendisleri Odas izmir Subesi

PROJE ADI . Mobil Bir Evaporatif Sogutucunun Gelistirilmesi
HAZIRLAYANLAR :  Utku Taylan Acar, Eray Ozek

KATEGORI : lsi, Akis, Enerji

UNIVERSITE :  Ege Universitesi

BOLUM :  Makina Miithendisligi

DANISMAN :  Dr. Ogr. Uyesi Ozay Akdemir

OzZET

Kapal bir ortamdaki havanin sicaklik, nem, temizlik ve hava hareketini insan saghgina ve
konforuna en uygun seviyede tutmak igin havanin sartlandiriimasina iklimlendirme denir.
insanligin baslangicindan beri kendi konforu ve diger ihtiyaclarinin giderilmesi igin
insanoglu, hava sartlarinin degistirilebilmesi igin buyldk bir ugras vermistir. Tarim
Urlnlerinden tibbi malzemelere kadar iklimlendirme, uygun sartlar saglanmadigi takdirde
bozulacak uriinlerin saklanmasinda 6nemli bir yere sahiptir. Dlinyada harcanan enerjinin
biiyiik bir ¢ogunlugu iklimlendirme faaliyetleri icin kullaniimaktadir. iklimlendirme
yontemleri arasinda enerji verimliligi yiksek olanlardan biri olan evaporatif sogutma,
kurulum ve isletme maliyeti agisindan da gelecek igin 6nem arz etmektedir.Bu galismada
mobil evaporatif bir sogutucunun 6lg¢iim ve kontrol sistemleri ile birlikte tasarimi ve imalati
gergeklestirilecektir. Bu sayede evaporatif sogutmanin yayginlastiriimasi ve kullaniminin
kolaylastiriimasi amaglanmaktadir.
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Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi TMMOB Makina Miihendisleri Odas izmir Subesi

PROJE ADI :  Manyetik Akiskan Manipiilasyonu igin Elektromanyetik
Tahrik Mekanizmasi Tasarimi ve imalati
HAZIRLAYANLAR :  Okan Kavas, Burak Dekin, Mehmet Onat Kalay

KATEGORI : lsi, Akis, Enerji

UNIVERSITE :  Dokuz Eyliil Universitesi

BOLUM : Makina Miithendisligi B6limii

DANISMAN . Dog. Dr. Alpaslan Turgut, Prof. Dr. Zeki Kiral
OZET

Bitirme projesi kapsaminda aygigek yagi ve Fe304 kullanilarak hazirlanan manyetik bir
akiskanin tasarlanip imal edilen bir kanal icerisinde bir hazneden digerine elektrik motoru
tarafindan tahrik edilen kayis kasnak sistemi ile tasinan elektromiknatislarin yarattigi
elektromanyetik alan ile manipiile edilerek tasinmasi gergeklestirildi.

Manyetik akiskanin debisi farkli akim degerleri, elektromiknatislar arasindaki farkli
uzakliklar ve farkli motor devirleri kullanilarak élgildi. Elektromiknatislara 0,6 A, 0,7 A, 0,8
A, 0,9 A, 1,0 A degerlerinde akim verildi. Elektromiknatislarin aralarindaki mesafe 16,75
mm, 20,1 mm, 24,3 mm olarak; motor devirleri 8,26 dev/dak, 11 dev/dak, 14,38 dev/dak,
22,9 dev/dak olarak ayarlanip deneyler gergeklestirildi. Bu verilen parametrelerle
gerceklestirilen deneyler sonucunda optimal degerler bulundu. Bu optimal degerler 0,9 A,
14,38 dev/dak, 16,75 mm olarak belirlendi.
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Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi TMMOB Makina Miihendisleri Odas izmir Subesi

PROIJE ADI :  AYAZ

HAZIRLAYANLAR 1 Ferhat Ozmen, Burak Emre isglider
KATEGORI : lsi, Akis, Enerji

UNIVERSITE :  izmir Yiiksek Teknoloji Enstitiisii
BOLUM :  Makina Miithendisligi

DANISMAN :  Dog. Dr. Unver Ozkol

OzZET

Glinimiizde kullanilan elektronik sogutma sistemlerinin yetersiz kalmasi nedeni ile
sogutma sistemlerinin gelistiriimesi gerekmektedir. Uretilen elektronik elemanlarin
(6zellikle CPU, GPU) giinden giine daha kiigik ve daha ¢ok kapasiteye sahip olanlari
Uretilmektedir. Bu durum daha kiguk bir alandan daha yiiksek bir isi gikisi anlamina
gelmektedir. Diger modern sogutma teknikleri islemcilerin sahip oldugu kigik alani
sogutmakta yeterli olup fiyat ve uygulanabilirlik agisindan uygun degildir. Bunun yerine isiyl
daha blylk bir ylizeye tasiyarak sogutma islemi daha basit ve fiyat agisindan uygun sekilde
yapilabilecektir. Bu projede, isinin islemci ylizeyinden daha genis bir ylizeye ¢ok etkin bir
sekilde yayilmasi ve atmosfere atilmasi igin bir sistem 6nerisi verilmistir. Bu projenin amaci,
islemcinin sogutulmasini diger sogutma sistemlerinden mumkiin olan en disiik hacimli,
daha hizli ve daha etkili bir sekilde saglamaktir. Bu projede, her bir ylzey {izerinde,
gozenekli fitil yapisi iceren istyi hizli ve etkin bir sekilde genis bir ylizeye dagitan bir buhar
odasi ve buna entegre kanat gorevi goren isi borulari ve aliminyum levhalar
tasarlanacaktir.

19



Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi TMMOB Makina Miihendisleri Odas izmir Subesi

PROJE ADI . Fotovoltaik Hiicrelerden Yararlanarak Bir Otomobilin
Havalandirilmasi
HAZIRLAYANLAR :  Rasit Uriindii, Buse Uztemur, inci Ece Erdur, Semih Karasu

KATEGORI : lsi, Akis, Enerji

UNIVERSITE :  Ege Universitesi

BOLUM :  Makina Mithendisligi
DANISMAN ¢ Prof. Dr. Hiiseyin Gunerhan
OZET

Bu projede arag saglanan yenilenebilir ve temiz enerji ile havalandirilip, bir otomobilin fazla
iIsinmasini engelleme ve buna bagl olarak yakit tasarrufu amaglanmaktadir. Disariya park
edilen araglarda havalandirma yetersizligi sebebiyle i¢ ortam sicakligi dis ortam sicakhgina
gore oldukga yuksek derecelere ulasmaktadir. Yiksek sicakhk plastiklerin 6mriniin
azalmasi, zararl gazlarin yayilmasi ve -en énemlisi- bu sicakliklarin arag galistiktan sonra
nominal degerlere getirmek igin fazla yakit harcanmasina sebep olur.

Yiiksek sicakhga sahip i¢c ortam sicakligini azaltmak igin havalandirma ve hava degisimi
gerekir. Havalandirma secilecek uygun boyutlu bir fan ile daimi hale getirilmelidir. Fakat
secilecek fan akli ile beslenirse, akiyl bitirebilir. Bunu 6nlemek igin FV(fotovoltaik)
hicrelerden yararlanilip FV hicreleri aracin fazla isinan yerlerine (6rnegin 6n cam veya
tavan ) yerlestirilerek hicrelerden alinacak gug ile fan galistirilabilir.

Bu calisma; TUBITAK, 2209-B Sanayi Odakli Lisans Bitirme Tezi Destekleme Programi
kapsaminda, Oyak Renault Otomobil Fabrikalari A.S. ortakliginda yapilmistir. Analitik olarak
elde edilen sonuglar ile projenin uygulanabilirligi karsilagtirilmigtir.
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Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi TMMOB Makina Miihendisleri Odas izmir Subesi

PROJE ADI . Elephear
HAZIRLAYANLAR :  Yikselcan Gilenler, Mirvahid Mohammadpour Chehrghani,
Yunus Cebeci, Bayram Cigel, Yunus Can Geng

KATEGORI : lsi, Akis, Enerji

UNIVERSITE :  izmir Yiksek Teknoloji Enstitiisi
BOLUM :  Makina Mithendisligi
DANISMAN . Dog. Dr. Erdal Cetkin

OZET

Isi esanjorleri, iki ortam arasinda farkli sicakliklarda isi aligverisinde bulunan cihazlardir.
Ozel bir 1s1 esanjori tiirli olan kondenserler, isi degisim siireci boyunca faz degisimini iceren
cihazlardir. Tasarimimiz, daha verimli ve c¢evre dostu olan kompakt kondenserin
gelistirilmesi ile ilgilidir. Kondenserin kapasitesi 6400 Watt'tir ve ticari buzdolaplari igin
uygundur. Kondenser; dagitici, mikro kanalli boru, kanatgiklar ve bir fan dahil olmak tzere
dort ana bolimden olusur. Dagitici, mikro-kanal tiipler ve kanatgiklar Aliminyum-3003-
H16 serisinden imal edilmistir. Tplerin iginde galisan sogutucu akiskan R600a'dir. Tlplerin
dis kismi is1 transfer ylizeyini arttirmak igin oluklu panjurlu kanatgiklarla kaphdir. Hava,
2720 m3/h debi uUreten bir fan kullanilarak kanatgiklarin ve tlplerin Uzerinden
gegirilmektedir. Kondenserin tasarim parametrelerini ortaya g¢ikarmak igin analitik bir
yaklasim kullanilmistir.

Diger taraftan, kondenserin dagiticisindaki sogutucu akiskanin dagilimi similasyonu ticari
Hesaplamali Akiskanlar Dinamigi (HAD) kodu Ansys® Fluent kullanilarak gergeklestirilmistir.
Sogutucu akiskanin dagiticidan homojen olmayarak kanallara dagiliminin Gstesinden
gelmek icin yeni bir tasarim énerilmistir. Sonuglar, 6nerilen tasarim sayesinde ortalama
debi ile en az debinin gectigi kanal arasindaki farkin 70%ten 18%'e duslruldugini
gostermektedir. Bu ise her mikrokanaldan etkin bir sekilde 1s1 gegisi olacagini
gostermektedir.
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Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi TMMOB Makina Miihendisleri Odas izmir Subesi

PROJE ADI : Boya Atélyesinde is Cizelgeleme Problemi

HAZIRLAYANLAR :  Ege Duran, Ayben Pinar Kurug, Gizem Gorguld,
ipek Giilhan, Murat Can Dogruyol, Kaan Ozsiimbill,
Batuhan Uguz

KATEGORI :  Endistri Mihendisligi

UNIVERSITE 1 VYasar Universitesi

BOLUM :  Endistri Mihendisligi

DANISMAN :  Dr. Ogr. Uyesi Adalet Oner, Ars. Gér. Hande Oztop
OzZET

Bu projede, paralel olarak galisan farkli konveyér hizlarina sahip boyahaneler (uniform
parallel machines) igin, sira bagimli hazirlik strelerini (sequence-dependent setup times)
de dikkate alarak is cizelgelemesi yapilmasi hedeflenmistir. Projenin amaci, boyahane
bolimiinde olusan toplam gecikme ve erken bitirme durumlarini azaltacak ve bundan
kaynakli ortaya ¢ikan ara stoku minimuma indirecek verimli bir ¢izelgeleme modeli ve
algoritmasi olugturmaktir.

Mevcut sistem incelendiginde, boyahane bélimindeki islerde gecikme ve erken bitirme
durumlari olustugu ve buna bagli olarak ara stok artisi yasandigi saptanmistir. Problemin
belirlenmesinin ardindan, boyahaneden montaja gidecek olan islerin (trlinler) istenilen
tamamlanma tarihleri ve sureleri, boyahanelerin hizlari ve aski uzunluklari gibi veriler
toplanmistir. Problemin semptomlari ve varsayimlari belirlendikten sonra, probleme iligskin
detayli teknik yazin taramasi yapilmistir. Teknik yazin taramasinin ardindan, caligilan
probleme uyarlanabilecek iki adet dogrusal programlama modeli belirlenmistir. Yapilan
varsayimlar dogrultusunda belirlenen modeller calisilan probleme uyarlanmis ve rapor
icerisinde sunulmustur.

is sayilari 5 ile 11 arasinda degismek iizere ve her bir is blyikligi icin bes farkli sayisal
ornek olacak sekilde, toplam 35 drnek her iki matematiksel model de kullanilarak IBM ILOG
CPLEX Optimization Studio programinda ¢Ozulmustiir. Ardindan, modellerin
performanslari ¢éziim siireleri ve kisit sayilari Gzerinden karsilastiriimistir. Ayrica, galisilan
problem NP-zor oldugu igin bir sezgisel yaklasim gelistiriimesine karar verilmistir. Proje
sonunda, gelistirilen yontemin kullanici dostu bir karar destek sistemi ile birlikte firmaya
teslim edilmesi amaglanmaktadir.
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Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi TMMOB Makina Miihendisleri Odas izmir Subesi

PROJE ADI :  Satin Alinan Kalemlerin Parti Biiylikliigli Optimizasyonu
HAZIRLAYANLAR :  Naz Celik, Merve Basay, Merve Eyiipoglu, Piril Koksal,
Yagiz Can Celgin, Ege Ozgiiltekin, Furkan Kog

KATEGORI :  Endistri Mihendisligi

UNIVERSITE :  Yasar Universitesi

BOLUM :  Endistri Mihendisligi

DANISMAN :  Prof. Dr. M. Arslan Ornek, Dr. Damla Kizilay
OZET

Pinar Et, sarkiteri ve dondurulmus et Uriinleri pazarinda genis Uriin yelpazesine sahiptir.
Uriin yelpazesinin genis olmasi satin alinan kalemlerin artmasina ve planlanmasinin
kontroliiniin zorlasmasina sebep olmaktadir. Bu noktada, satin-alma ve planlama birimleri
Uretime hizmet saglamak ve karhihgi arttirmak igin senkronize bir sekilde, ortak bir politika
ile galismalidir. Planlama birimi malzeme ihtiyag planini ile belirlenmis miktarlarda satin
alimlar yapmak isterken, tedarikgilerin asgari parti blyuklikleri ve tedarik siireleri satin
alma biriminin siparis parti biyuakliklerini arttirmaktadir. Bu da planlama departmaninin
0ngordiglu malzeme ihtiyag sayilarinin Gzerine gikilmasina ve dolayisiyla tutulan stok
miktarlarinin biylimesine neden olmaktadir. Mevcut durumda, planlama ve satin alma
birimleri arasinda ortak politikayi belirleyen ve iki birimin paralel galismasini saglayabilecek
analitik bir yontem kullanilmamaktadir. Gozlemlenen semptomlar isiginda, bu proje,
sirketin mevcut malzeme planlama sistemini gelistirmek, planlama ve satin alma
departmanlarinin verdigi kararlar arasindaki dengeyi saglamak, planlama sirecine ait
analitik bir metot bulmak amaciyla gergeklestirilmistir. Bu proje, toplam envanter
maliyetlerini en aza indirmeyi, servis seviyesi goz onlinde bulundurularak uygun parti
biyukltklerini, siparis sikliklarini ve zamanlarini belirlemeyi amaglamaktadir. Projeyle
birlikte olusturulan karar destek sistemi kullanici dostu olup mevcut durumla
karsilastirildiginda %93 zamandan kazang saglar. Sunulan farkl planlama bakis agilari ile
birlikte parti buytklukleri optimize edilmis olup stok maliyetleri potansiyel olarak %28
iyilestirilmistir.
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PROJE ADI :  Hizli Titketim Uriinleri Distribiitérleri igin Periyodik
Rotalama

HAZIRLAYANLAR : Onur Copur, Mert Yildiz, Simru Géven, Ali Oviing Giineri,
Berke Yavuz, Ege Can Erdogan, Dogacan Tanig

KATEGORI :  Endistri Mihendisligi
UNIVERSITE :  Yasar Universitesi

BOLUM :  Endistri Mihendisligi
DANISMAN :  Dr. Ogr. Uyesi Mahmut Ali Gokge,

Aras. Gor. Cansu Yurtseven

OZET :

Proje kapsaminda ele alinan problem, bir zaman pencereli periyodik ¢cok depolu gezgin
satici problemidir. Bu problem, Anadolu Efes A.S.’nin yazilm gelistirme islemlerini yiriten
Univera Kurumsal Teknoloji Cozimleri firmasina aittir. Calismanin kapsami, talep
verilerinin toplanacagl zaman pencerelerini, musteri ziyaret frekans kisitlarina uyarak,
hangi satis temsilcisinin hangi misteriyi, hangi giin ve hangi sirada ziyaret edecegine karar
vererek, satis temsilcileri tarafindan kat edilen toplam mesafeyi en aza indirmeye yonelik
bir optimizasyon modeli gelistirmektir. Her satis temsilcisi, her giin bir rota lzerinde
hareket etmeli ve her misteri, ziyaret frekanslarina gére haftada bir veya iki defa ziyaret
edilmelidir. Bu ziyaretler 6nceden belirlenen zaman pencerelerine uygun olmalidir.

S6z konusu problemi ¢6zebilmek icin matematiksel model ve sezgisel algoritma
gelistirilmistir. Matematiksel model, kiglik boyutlu problemler igin satis temsilcilerinin
haftanin her galisma giiniinde gezdikleri mesafelerin toplaminin en dusiik oldugu ¢6zim
veya ¢Ozumleri bulmaktadir. Bunu yanisira, genetik algoritma tabanli olan sezgisel
algoritma, ¢ok daha buylk boyutta problemler igin en iyiye yakin sonuglar bulmaktadir.
Python ve CPLEX programlari kullanilarak kodlanan bu ¢6ziim yéntemleri, Excel tabanl bir
ara ylz gelistirilerek kullanici dostu bir karar destek sistemi gelistirilmistir. Matematiksel
model ve sezgisel algoritmanin sonuglari karsilastirildiginda, sezgisel algoritmanin buldugu
sonug optimal degerden en ¢ok %6,5 uzak olup, matematiksel modele kiyasla cok daha hizli
¢alismaktadir.
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Bu proje, etkili ve verimli gizelgeleme igin gerekli karar destek sistemi yaratmayi amaglayan
bir Giretim gizelgeleme projesidir. Projenin kapsami, Opet Fuchs lretim sisteminde {i¢ ana
asama bulunan ve bu asamalarda paralel olarak galisan makineleri gizelgelemek olarak
belirlenmistir. Mevcut sistemde, cizelgeleme yetkilinin deneyimlerine ve tahminlerine
dayanarak Excel Uzerinde el ile yapilmaktadir. Bu cizelgeleme yontemi fazla zaman
almaktadir ve el ile yapildigindan hatalar olusturabilmektedir. Verimsiz gizelgelemeden
dolayi kapasite bosluklari, gecikmeler ve toplam kurulum sirelerinde artislar meydana
gelmektedir. Sirket bu hatalari ortadan kaldirmak ve Gretim hattinin verimliligini artirmak
icin bu projeye ihtiya¢ duymustur.

Opet Fuchs 6zelinde esnek akis atdlyesi gizelgelemesi igin 6zglin bir karmagsik tamsayil
dogrusal programlama formiilasyonu, literatlirdeki modellerden yararlanilarak Opet Fuchs
icin 6zglin olarak yapilmistir. Amag fonksiyonu isletmenin beyanina gore agirlikli
tamamlanma siresinin en klglklenmesi olarak belirlenmistir. Agirliklarin belirlenmesi igin
ABC analizleri yapilmistir ve Uriinlerin 6nem katsayilari belirlenmistir. Gergek veriler
kullanilarak, model IBM-ILOG-CPLEX STUDIO 12.8.0 yardimiyla test edilmistir. Problem
¢O6zlimine 6zgl Gantt semalari elde edilmistir. Beklenen sonug, Opet Fuchs’a 6zgi tim ek
kisitlar saglanarak en kisa surede Uretimin tamamlanmasidir. C6zim sonuglarina goére
model dogrulanmis olup, blylk problemlerin ¢éziimiine yonelik farkl sezgisel yontemler
de 6nerilmistir. Ayrica, 6nerilen ¢6ziim yontemleri ile entegre galisan kullanici dostu bir
karar destek sistemi gelistirilmistir.
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Tahil grubu Urinlerin tarim politikasinin dogru belirlenmesi Glkemiz igin hayati 6nem
tasimaktadir. Tahil gurubu drinlerin ithalat verileri incelendiginde Ullke ekonomisine
yaklasik 1.5 milyar dolar civarinda bir gider olarak yansidigi gérilmektedir. Tirkiyedeki
illerin toprak yapisi, nem orani, yillik yagis miktari, dondan etkilenme durumu, her bélgenin
her Urin igin dekar basina verimi gibi kriterler géz éniinde bulundurularak, Tirkiye 15
bolgeye ayrilmistir. Bunun yaninda bu trtinlerin dnimizdeki yil igin yurt igi talepleri tahmin
edilmistir. Bu veriler 1siginda ilgili Grlnlerin tarim politikasini belirlemek igin bir
matematiksel model gelistirilmistir. Gelistirilen matematiksel modelin ¢dziime
kavusturulmasi ile, ilgili Grinler igin bir tarim politikasi elde edilmistir. Bu politikaya gore,
ilgili Grunler icin Ulke kendi kendine yeter duruma gelmis, dahasi ihracat gelirleri
encoklanmistir. Onerilen politikanin iilke ekonomisine toplam katkisi ise 13 milyar dolar
olarak hesaplanmistir. Dogru bir tarim politikasi ile hem tahil grubu drtnleri igin disa
bagimlilik tamamen ortadan kaldiriimig, hem de iilke ekonomisine hatiri sayilir bir katki
saglanmistir.

26



Universitelerarasi Bitirme Projeleri Sergisi ve Yarismasi TMMOB Makina Miihendisleri Odas izmir Subesi

PROJE ADI :  Mobil Uygulama ve Bulut Bilisim ile Zeki Optimizasyon:
Hazirlik Siirelerinin Oldugu Akis Tipi Cizelgeleme
Ortaminda Gergek Zamanli Uygulama

HAZIRLAYANLAR . Beliz Yavas, Efkan Efe

KATEGORI :  Endistri Mihendisligi

UNIVERSITE :  Dokuz Eyliil Universitesi

BOLUM :  Endistri Mihendisligi

DANISMAN :  Prof. Dr. Seyda A. Yildiz, Dr. Ogr. Uyesi F.Burgin Ozsoydan
OZET

Bu ¢alismada birgok uretim isletmesinde siklikla karsilasilan, olduk¢a karmasik ve zor bir
problem olan Uretim gizelgeleme problemi lizerinde durulmustur. S6zii edilen problemin
NP-zor sinifinda oldugu ve bu nedenle 6zellikle biyik boyutlularinin ¢é6ziminin gig
oldugu bilinmektedir. Ancak problemi asil olarak zorlastiran 6nemli unsurlardan bir tanesi
de gercek hayat lretim kosullarinin son derece degisken ve dinamik yapida olmasidir.
Yoneticilerin farkl konumlarda olabilecegi de duslinildiigiinde, bunun gibi durumlarda acil
olarak, konumdan bagimsiz ve dogru bir sekilde kararlar alinabilmesi son derece 6nemlidir.
Onerilen projede iiretim probleminin ¢6ziimii igin alisik olunan cevrimdisi algoritmalar
yerine, bulut bilisim kullanan g¢evrimici ¢alisabilen bir mobil uygulama gelistirilmistir.
Uygulamanin gilivenli ve modiiler olarak tasarlanmasi hedeflenmistir. Boylece isletmede
kullanilabilecek mobil uygulamada tiim galisanlar kullanici adi ve parolalari ile erigsim hakki
dahilinde islemlerini gergeklestirebileceklerdir. Ele alinan problemin ¢6ziimu igin komsuluk
tabanli bir yapay zeka optimizasyon algoritmasi gelistirilmistir. Mobil uygulama, s6zi
edilen optimizasyon algoritmasina ve veri tabanina bulut Uzerinden erisebilmektedir.
Yetkili kullanici tarafindan hiyerarsik olarak segilebilen g¢oklu amaglar ve isler igin
olusturulabilen gizelgeler ve performans gostergelerini iceren sonug raporlari tekrar mobil
uygulamaya aktariimaktadir. Boylece kullanici son kararin alinmasi asamasinda mobil
uygulama aracihgl ile yapay zekadan faydalanabilmektedir ve ayni uygulamayla sireg
performans takibi ve isletme ici bilgi aktarimi gibi temel konulara da olanak sunulmaktadir.
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Dijital Pazarlama ve Marka Yonetimi, 21.yy’da sirketler icin buyik bir 5nem arz etmektedir.
Teknolojinin biyuk bir hizla geldigi bu donemde geleneksel yontemler yerini dijital
déniisiimlere birakmistir. internet kullanimi biiylime gdsterdikce sosyal medyada var olan
kullanici sayisi da artmistir. iletisim kurma ve haber alma siiregleri hizlanmistir. Bu
donlisimlerden en ¢ok insan odakli ilerledigi icin sektorlerin pazarlama boyutu daha gok
etkilenmistir. Bu baglamda sosyal medya mecralarinda yuritilen galismalar blylik 6nem
arz etmektedir. GUnimiz diinyasinda sirketlerin bu sosyal medya kanallari ile yapilabilecek
en dogru yatinmlari yapmasi gerekmektedir. Bu ¢alismada, belirlenen gida markalarinin
youtube paylasimlarina duygu analizi yapilmis olup dijital pazarlama ve marka yénetimi
iliskisi incelenmistir. Dijital Pazarlama kapsaminda uriinler icin Ozgérkey Gida’nin hedef
pazar arastirmasinda referans aldigi kiresel gida markalarinin sosyal medya kanali tespit
edilip bu kanala gelen olumlu ve olumsuz yorumlari uygulama ara yiz birimleri aracilig ile
¢ekilmesine karar verilmistir. Bu verileri modelleyebilmek igin son yillarda en ¢ok kullanilan
yéntem Duygu Analizi’dir. Duygu Analizi yontemiyle musterilerin Uriin, hizmet ve marka
hakkinda diistincelerini 6grenebilir buna gére marka sireglerini iyilestirebiliriz. Bu yontem
ile musteri-uriin aksiyonlarini kolay bir sekilde her yil glincelleyerek takip edebiliriz.
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